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Tasarimi(Otomasyonu)

Sercan SUNAR

Test ve Dogrulama, Hexagon Studio, TAYSAD Organize Sanayi Bolgesi
1.Cadde 15.Yol No:7 Sekerpinar, Cayirova / Kocaeli / TURKIYE



Ozet

e Bu calismada; ticari araclar icin gelistirilen
suricu ve kargo bolimi kayar kapilari icin
belirlenen dogrulama testlerini
gerceklestirebilecek bir sistem tasarimi
yapilmistir.
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* Farkli tasarimlara sahip kapi&kapak test
numunelerine entegre edilebilir, kolay bir
sekilde devreye alinabilir, mobil ve cok
amacli donanim ve yazilim altyapisina
sahiptir.

olmadan, operator tarafindan dnceden

belirlenen test sartlarina ait buttn adimlari 4

yerine getirebilir ve istenen verileri kayit & | [ e—— i o
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altina alinabilir, kabiliyete sahiptir. - N | ~ Y




Test Tanimi

* Araclarin kullanim streleri boyunca, strticu ve kargo kapilarinin toplamda 50.000
kez(cevrim) normal acma/kapama ve 1.000 cevrim sert acma/kapama islemlerine
maruz kalacagi belirlenmistir.

* Testin 1 cevriminde; kilit mekanizmasi, kapi kollari, kayar kapi ve cam
mekanizmalarinda sirasi ile agma ve kapama islemleri gerceklestirilir.

e Toplam cevrim sayisinin her %10’luk asamasinda su sizdirmazlik testi uygulanmasi
icin sistem, otomasyon programi tarafindan otomatik olarak duracak ve
bilgilendirme yapacak sekilde kurgulanmistir.

* Her cevrim esnasinda kapi acma/kapama icin belirtilen maksimum 30 lbs kuvveti
kontrol edilecektir.

* Ayni zamanda kapi kollarini agma/kapama islemi icin gereken tahrik kuvvet degeri
Olculecek ve sistem tarafindan kayit altina alinacaktir. Rapor ciktisinda ntimerik
veri olarak operatore sunulacaktir.



Otomasyon Akis Semasi

Cevrim sayilar,
sensdrverileri,

* Dokunmatik Ekran: Yonetici yetkisindeki
kullanici tarafindan test senaryolarinin
tanimlanmasi, Operatér kullanicisinin gercek
zamanli olarak test durumunu izlemesi, test

raporunun ¢ikti olarak alinabilmesi hatalar
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Kuwvet, vme,
sicaklik, konum
» Sensorler ve Anahtarlar: Test numunesi anahtar

tzerinden PLC'nin tanimlanan test adimlarini
gerceklestirmesi icin ihtiyaci olan geri
bildirimlerin saglanmasi
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PLC Program Yapisi ve Dokunmatik Ekran

* PLCicine gomull yazilim; test sartnamelerinde
belirtilen test adimlarini, sensorlerden ve mekanik
anahtarlardan(switch) aldigi geri bildirimler sayesinde

kontrollt bir sekilde gerceklestirebilecek sekilde
olusturulmustur.

* Program; farkli lokasyonlara baglanan kuvvet sensoru,
sicaklk, akim vb. algilayicilardan alinan analog —
sinyallerin, fiziksel degerlere donustirerek, 1Hz
hizinda kayit edilmesini ve cesitli formatlarda(.txt,

.csv) cikti alinabilmesine izin veren bir yapidadir. 062017 < USPS KAYAR KAPI > 113446

SURUCU KAPISI

* Testin isleyisi hakkinda test adimlarinin kontrol

edilmesi, degistiriimesi ve istenen degerlerin gercek START

zamanl olarak operatdr ekraninda gosterilmesi ARCD KABIS

dokunmatik kullanici araytziinde gerceklestirilir. -
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Sistem Tarafindan Testin Gerceklestirilmesi

* Test sartnamelerinde belirtilen adimlar, Kayar
Kapi Test Dlizeneginin kontrolinde
gerceklestirilir.

* Test duzenegi tarafindan surucu kapisinda ilk
olarak; cam acma/kapama, ardindan otomatik
kilidin acilmasi islemleri gerceklestirilir.

* Sonraki adimlar; kapi kolu acik konuma
getirilir ve kayar kapinin acilma islemi
gerceklestirilir.







Sonuc

* Arac kayar kapilarinin 6mur testleri icin mobil ve farkl testler icin
modifiye edilebilir genel amacli bir otomasyon sistemi gelistirilme
calismasi tamamlanmistir.

* Verileri cihaz hafizasina kayit etmesi sayesinde testin, herhangi bir
operator kontroliinde olmadan 7/24 devam ettirilmesi ve bu siirec
zarfinda test edilen komponent Uzerindeki kuvvet, deplasman ya da
sistemin hedeflenen calisma hizindaki herhangi bir degisikligin takip
edilebilirligi sistem sayesinde saglanabilmektedir.



Mekanik sistemlerin tasarlanmasi-hazirlanmasi ve yazilimin
kurgulanmasi-olusturulmasi konularinda calisan Arif DERIN ve
Soner ZIVALI'ya tesekklrlerimi sunarim.



